


 

一、项目建设基本情况（限 500 字以内） 

（一）项目背景和意义 

本项目旨在研究一种能够集手动采摘和自动采摘于一体的摘果机器人，能够

实现自主定位和精准采摘的功能，以提高果蔬采摘效率和质量，降低人工成本，

促进农业现代化发展。该机器人的研发对于解决传统水果采摘方式存在的问题，

提高农业生产效益和农民收入具有重要意义。 

（二）研究目的和内容 

本项目主要研究目的是：研究一种能够集手动采摘和自动采摘于一体的摘果

机器人控制系统，具体研究内容包括： 

（1）摘果机器人结构设计和控制系统开发； 

（2）摘果机器人手机 APP 助手开发； 

（3）摘果机器人机械臂控制和精准采摘技术研究； 

（4）摘果机器人在实际果园中的应用测试和效果评估。 

（三）研究方法和技术路线 

本项目采用以下研究方法和技术路线： 

（1）文献调研和理论分析：通过查阅相关文献资料，了解国内外摘果机器

人的研究现状和技术发展趋势，确定本项目的研究方向和技术路线。 

（2）系统设计与开发：根据研究目标和内容，设计摘果机器人的结构框架

和控制系统，并进行软件开发和集成测试。 

（3）实验验证与优化改进：在实际果园中进行摘果机器人的应用测试，对

摘果机器人的性能进行评估和优化改进。 

 



 

二、项目预期成果及完成情况1 

预期成果（分条列举） 
现阶段已完成的建设成果 

（分条列举） 

尚未完成的预期成果 

（分条列举） 

完成摘果机器人建模 已搭建基本模型  

开发摘果机器人手机 APP

助手 

已完成人机交互界面设计

与软件开发 
 

实现摘果机器人控制系统

设计与实地测试 
已完成手动控制采摘模式 摄像头模块装配尚未完成 

   

   

（项目主要成果描述，需提供实证或佐证材料，材料另附） 

经过团队成员的研究和实践，初步实现了摘果机器人结构设计和控制系统开

发。以下成果： 

（1）完成了摘果机器人机械结构的建模，我们设计了一种三自由度的摘果

机械本体，同时装配了摘果机械手； 

（2）实现人机交互界面设计与软件开发，我们自主研发一种基于蓝牙模块

的摘果助手 APP； 

（3）构建摘果机器人控制系统，初步完成手动控制采摘模式。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
1 本表可根据实际情况，自行添加行。 



 

三、项目经费落实和使用情况 

申报时承诺的 

项目建设总经费 

（万元） 

已到位 

建设经费 

（万元） 

资金到位率

（%）2 

已支出 

建设经费 

（万元） 

资金支出率

（%）3 

0.5 0.5 100% 0.15 40% 

申报材料上的经费使用方案 

开支科目 预算经费（元） 主要用途 

专用设备费 900 购置丝杆滑台 

材料费 1100 购置单片机及各种配件模块 

出版/文献/知识产权事务费 3000 申请相关专利  

预算经费总额 5000 摘果机器人构建与装配 
 

经费实际收支情况（请具体列出项目经费收入细目和项目支出细目） 

1、项目经费来源：学校支持 

2、项目经费支出情况： 

开支科目 支出费用（元） 件数 品名或服务 

专用设备费 900 1 件 丝杆滑台 

材料费 

300 2 件 单片机 

120 1 件 摄像头 

250 4 件 电机与舵机模块 

200 1 件 机械爪 

40 1 件 蓝牙模块 

190 1 套 装配工具 

3.项目经费结余情况： 

（1）结余金额：3000元 

（2）结余原因：尚未申请相关专利，未需要支付服务费 

 
2 资金到位率=已到位建设经费/申报时承诺的项目建设总经费。 
3资金支出率=已支出建设经费/已到位建设经费 
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